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(1) Siano

V(z,y) = (02° + 6, Az = sin(y?)), 7" = (untbsint), L€ (0,7).

Determinare A € R in tnodo tale che / V"M ds = 1),
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(2) Sia Q ¢ R3 il solido ottenuto ruotando 'insieme

D={(z,0,z)eR®: z€[-},}], 0<z<cosz}

di un angolo giro intorno all’asse z. Calcolare /// v?| sin z| dzdyd=.
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(3) Determinare l'integrale generale della seguente EDO:

2,1

zy"(z) — 2y (z) + y(z) = 2z log z, z>0.
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