METODI MATEMATICI PER I’INGEGNERIA
Corsi di Laurea a distanza in Ingegneria — Consorzio Nettuno — Polo di Roma

Prova scritta del 8-1-07

1) Sia z : R — R il segnale definito da

-1 setel0,1)
z(t)=< 2 setell,3)
0 altrimenti.

(a) calcolare la derivata distribuzionale di x;
(b) calcolare la trasformata di Laplace di x.

(a) 2'(t) = =d(t) +36(t — 1) — 25(t — 3).
(b) Utilizzando il punto (a), si ottiene immediatamente

L[x](s) = =1+ 3¢ — 2e73%,
da cui (poiché L[z'](s) = sL[z](s))

1
L =~ (—143e7% —2e73).
[x](s) . ( + 3e e )
2) Calcolare
1
/8D BT
nei seguenti due casi:

(a) D:D12{26C2|Z|<\/§};
(b) D = Dy = {z€C:|z] <2, Im(2) <0}.

21 = o1/4¢g—im/8 € D1N Dy

: _ ol/43in/8
A 42i=0 = =272 zg =2""€ € Dy \ Dy

<~ z= ;
‘ 23 = 21/467m/8 e D \ Dy
24 = 21/4e1im/8 D1 N Doy
Inoltre ‘

R(Zl) — é . — 2—11/463z7r/8’

R(ZQ) — ﬁ . — 2711/46791'#/87
R(Zg) — é . — 2—11/46—51'7r/87
R(Z4) — ﬁ . — 2—11/4e—i7r/87




quindi

»/BD 24 _11_ % dz = 2_7/47Ti (6_3“‘—/8 —+ €9i7r/8 + e5i7r/8 + ei7r/8> —0
! )

1 .
/8D 24 4 2i de =2 ri (eiglﬂ/g + em/g) '
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